
Der 6-achsige Hochgeschwindigkeits-
Roboter MOTOMAN-HP20D bietet 
Höchstleistungen in einer Vielzahl 
von Applikationen, wie z.B. Handling, 
Maschinenbeschicken, Verpacken, 
Schneiden und Montage von kleinen 
bis mittleren Bauteilen. 

Der kompakte HP20D benötigt nur 
minimalen Raum an Installationsfl äche 
und bietet eine bessere Zugänglichkeit 
zum Werkstück sowie den größten 
Arbeitsbereich in seiner Klasse. 

Individualität und Handling mit der HP-Serie

MOTOMAN-HP20D
Individualität und Handling

Vorteile im Überblick

■ Gesteigerte Produktivität 
 durch Hochgeschwindigkeits-
 Abläufe  

■ Max. Arbeitsbereich 
 1.717 mm  

■ Der ideale Universal-Roboter 
 für eine Vielzahl von 
 Applikationen  

■ Bessere Zugänglichkeit zum 
 Werkstück  

■ Ein robuster und massiver 
 Roboter mit erhöhtem 
 Trägheitsmoment



Technische Daten HP20D
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Anzahl gesteuerter Achsen
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Montagemöglichkeiten: Boden, Decke, Wand
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Max. Belastung der U-Achse

*1  In diesem Fall nur symmetrische Anordnung gestattet 


