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Technische Anderungen vorbehalten.

Distributors
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¥ YASKAWA

MOTOMAN

Handling, Palettieren und Allgemeine Applikationen
mit der MH-Serie

www.yaskawa.eu.com
robotics@yaskawa.eu.com
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MOTOMAN MH-Serie

MOTOMAN MH165/MH200/MH215/MH250

Die flexiblen 6-Achsroboter der MOTOMAN
MH-Serie bieten Hochstleistungen in den
Bereichen Handling, Maschinenbestiickung
und Pressenverkettung.

Sie besitzen einen grol3en Arbeitsbereich und
ein hohes Tragheitsmoment.

Gesteigerte Achsgeschwindigkeiten und
erhdhte Beschleunigung reduzieren deutlich
die Zykluszeiten.

Die verminderte Abnutzung des Schlauch-
paketes fuhrt zu einer hoheren Einsatzdauer.

Als Weiterentwicklung der MOTOMAN ES-Serie
erlauben die kompakten, schmalen Kérper
eine nahe Positionierung am Werkstiick - dies
verbessert die Produktivitat!

Vorteile im Uberblick

B Schnell, flexibel und kraftvoll

B Schlankes Design fir
minimalen Platzbedarf

B Hohe Tragkraft
- MH165: 165 kg
- MH200: 200 kg
— MH215: 215 kg
- MH250: 250 kg

GroR3er Arbeitsbereich
- MH165: 2.651 mm
- MH200: 2.651T mm
- MH215: 2.912 mm
- MH250: 2.710 mm

Hohere Lebensdauer des
Schlauchpaketes durch interne
Kabelfiihrung durch den
Oberarm des Roboters




MOTOMAN MH165 Technische Daten MOTOMAN MH200 Technische Daten MOTOMAN MH215 Technische Daten MOTOMAN MH250 Technische Daten
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