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MOTOMAN MH-Serie

• Stärkere Handgelenke

• Speziell für Handling 

 konstruiert

• Lange Lebensdauer

MOTOMAN MH165/MH200/MH215/MH250

Die fl exiblen 6-Achsroboter der MOTOMAN 
MH-Serie bieten Höchstleistungen in den 
Bereichen Handling, Maschinenbestückung 
und Pressenverkettung.

Sie besitzen einen großen Arbeitsbereich und 
ein hohes Trägheitsmoment.

Gesteigerte Achsgeschwindigkeiten und 
erhöhte Beschleunigung reduzieren deutlich 
die Zykluszeiten. 

Die verminderte Abnutzung des Schlauch-
paketes führt zu einer höheren Einsatzdauer.

Als Weiterentwicklung der MOTOMAN ES-Serie 
erlauben die kompakten, schmalen Körper 
eine nahe Positionierung am Werkstück – dies 
verbessert die Produktivität!

Vorteile im Überblick

� Schnell, fl exibel und kraftvoll

� Schlankes Design für 
 minimalen Platzbedarf        

� Hohe Tragkraft
 – MH165:  165 kg
 – MH200:  200 kg
 – MH215:  215 kg
 – MH250:  250 kg

� Großer Arbeitsbereich
 – MH165:  2.651 mm
 – MH200:  2.651 mm
 – MH215:  2.912 mm
 – MH250:  2.710 mm

� Höhere Lebensdauer des 
 Schlauchpaketes durch interne 
 Kabelführung durch den 
 Oberarm des Roboters

         Handling, 
               Palettieren und 
Allgemeine Applikationen



Technische Daten MH165

Achsen
Maximaler

Arbeitsbereich
[ º ]

Maximale
Geschwindigkeit

[ º /sec.]

Maximales
Drehmoment

[ Nm]

Maximales
Trägheitsmoment

[ kg · m2]

S

L

U

R

B

T

±180

+76/–60

+230/–142,5

±360

±130

±360

110

110

110

175

150

240

–

–

–

921

921

490

–

–

–

85

85

45

Anzahl gesteuerter Achsen

Max. Tragkraft [kg]

Wiederholgenauigkeit [mm]

Max. Arbeitsbereich [mm]

Zulässige Temperatur [º C]

Zulässige Luftfeuchtigkeit [%]

Gewicht des Roboters [kg]

Mittlere Anschlußleistung [KVA]

6

165

±0,2

R = 2651

0 bis +45

20 – 80

1100

5

Technische Daten MH200

Achsen
Maximaler

Arbeitsbereich
[ º ]

Maximale
Geschwindigkeit

[ º /sec.]

Maximales
Drehmoment

[ Nm]

Maximales
Trägheitsmoment

[ kg · m2]

S

L

U

R

B

T

±180

+76/–60

+230/–142,5

±360

±125

±360

95

90

95

120

120

190

–

–

–

1344

1344

715

–

–

–

143

143

80

Anzahl gesteuerter Achsen

Max. Tragkraft [kg]

Wiederholgenauigkeit [mm]

Max. Arbeitsbereich [mm]

Zulässige Temperatur [º C]

Zulässige Luftfeuchtigkeit [%]

Gewicht des Roboters [kg]

Mittlere Anschlußleistung [KVA]

6

200

±0,2

R = 2651

0 bis +45

20 – 80

1130

5

Technische Daten MH215

Achsen
Maximaler

Arbeitsbereich
[ º ]

Maximale
Geschwindigkeit

[ º /sec.]

Maximales
Drehmoment

[ Nm]

Maximales
Trägheitsmoment

[ kg · m2]

S

L

U

R

B

T

±180

+76/–60

+230/–142,5

±360

±125

±360

100

90

97

120

120

190

–

–

–

1176

1176

710

–

–

–

317

317

200

Anzahl gesteuerter Achsen

Max. Tragkraft [kg]

Wiederholgenauigkeit [mm]

Max. Arbeitsbereich [mm]

Zulässige Temperatur [º C]

Zulässige Luftfeuchtigkeit [%]

Gewicht des Roboters [kg]

Mittlere Anschlußleistung [KVA]

6

215

±0,2

R = 2912

0 bis +45

20 – 80

1140

6

Technische Daten MH250

Achsen
Maximaler

Arbeitsbereich
[ º ]

Maximale
Geschwindigkeit

[ º /sec.]

Maximales
Drehmoment

[ Nm]

Maximales
Trägheitsmoment

[ kg · m2]

S

L

U

R

B

T

±180

+76/–60

+230/–142,5

±360

±125

±360

100

90

97

120

120

190

–

–

–

1385

1385

735

–

–

–

317

317

200

Anzahl gesteuerter Achsen

Max. Tragkraft [kg]

Wiederholgenauigkeit [mm]

Max. Arbeitsbereich [mm]

Zulässige Temperatur [º C]

Zulässige Luftfeuchtigkeit [%]

Gewicht des Roboters [kg]

Mittlere Anschlußleistung [KVA]

6

215

±0,2

R = 2710

0 bis +45

20 – 80

1130

6

MOTOMAN MH200  Technische Daten  

Alle Maße in mm | Technische Änderungen vorbehalten | 
Maßstäbliche Daten können unter robotics@yaskawa.eu.com 
angefordert werden – YR-MH00200-A00, A-03-2012, 
A-Nr. 156394

MOTOMAN MH165  Technische Daten  

Alle Maße in mm | Technische Änderungen vorbehalten | 
Maßstäbliche Daten können unter robotics@yaskawa.eu.com 
angefordert werden – YR-MH00165-A00, A-03-2012, 
A-Nr. 156394

MOTOMAN MH215  Technische Daten  

Alle Maße in mm | Technische Änderungen vorbehalten | 
Maßstäbliche Daten können unter robotics@yaskawa.eu.com 
angefordert werden – YR-MH00215-A00, A-03-2012, 
A-Nr. 156394

MOTOMAN MH250  Technische Daten  

Alle Maße in mm | Technische Änderungen vorbehalten | 
Maßstäbliche Daten können unter robotics@yaskawa.eu.com 
angefordert werden – YR-MH00250-A00, A-03-2012, 
A-Nr. 156394
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